附件2：

作品简介

（每个作品限A4纸1页，图文并茂）
1. 作品序号：

2. 作品名称：

3. 主题类别：
4. 参赛学校：
5. 参赛学生：
6. 指导教师：
7. 作品简介： 

（1~7顺序不能改变）
内容包括：（1）应用领域和技术原理、用途；（2）技术性能指标；（3）作品的创造性、先进性、可行性、实用性；（4）作用意义；（5）推广应用前景、效益分析与市场预测；（6）照片或示意图。

8. 格式：页边距：上2.7cm、下2.2cm、左2.5cm、右2.0 cm，无网格；

          正文字体：五号字、宋体、1.25倍行距。

作品设计说明书格式要求说明

1．总体要求

全文控制在8～15页以内，并按以下顺序编排：作品名+“设计说明书”、设计者、学校名＋院系名＋学校所在城市＋邮编、摘要、关键词、正文[可自行组织，但应包括下列内容：作品背景（国内外相关研究现状）、设计制作中解决的关键技术问题的描述、作品实物或模型的照片、创新特色、预计应用前景等]、参考文献。不加封面。采用word 2000及以上版本编排。
2．页面要求
A4页面。页边距：上25mm，下25mm，左、右各20mm。标准字间距，单倍行间距。不要设置页眉，页码位于页面底部居中。
3．图表要求
插图按序编号，并加图名（位于图下方），采用嵌入型版式。图中文字用小五号宋体，符号用小五号Times New Roman（矢量、矩阵用黑斜体）；坐标图的横纵坐标应标注对应量的名称和符号/单位。
表格按序编号，并加表题（位于表上方）。采用三线表，必要时可加辅助线。
4．字号、字体要求（示例）。
油罐车注油自动控制系统设计说明书 
设计者：×××，×××，×××，×××，×××

（XX工业大学，西安710072）

（空一行）
作品内容简介

通过实验设计了一套自动加油系统……（400—600字以内）。联系人、联系电话、EMAIL

（空一行）
1 研制背景及意义

在新疆塔里木石油基地，目前从油井打出的原油储存到储油罐后，从储油罐向油罐车注油时，一个人需站在油罐车上注油口旁观察油罐是否加满，而另一个人关闭阀门。因在原油内含有大量的有毒气体（硫化氢）,从安全角度考虑站在油罐车上的人必须戴上防毒面具…………

2 主要功能和性能指标
…………
3 设计方案
3.1 电磁控制
用电磁控制比较容易实现，但是因为防火、防暴的原因，加油区不得用电，无法用电磁控制……

……

3.2 气动控制
用气动控制，气源的空气压缩机也要用电，但可以将空气压缩机放置在远离加油区的位置。我们最终选择了这一方案。如图1所示，……
气动方案设计时考虑的主要问题：

……

正文中表示物理量的符号，表示点、线、面的字母均用Times New Roman斜体；
表示法定计量单位、词头的符号、函数等，化学元素符号均用Times New Roman正体。
……
4 理论设计计算
……

5 工作原理及性能分析
……
完成制作后，作品实物外形照片见图9。
[image: image1.png]


6 创新点及应用
1）适用于向不同类型的油罐车（容积不同、注油口高度不同）灌油。
2）操作和控制简便，任何工作人员很容易地使用它。

3）……。
在新疆塔里木油田，油井的数量很多，所有的注油装置都需要改进，因此应用前景很广。

图

……
正文中表示物理量的符号，表示点、线、面的字母均用Times New Roman斜体；
表示法定计量单位、词头的符号、函数等，化学元素符号均用Times New Roman正体。
……
（空一行）
1  气动控制机构原理图
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